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5 Sekvenčné obvody 

5.1 Klopné obvody
5.1.1 RS klopný obvod
5.1.2 D klopný obvod
5.1.3 T klopný obvod
5.1.4 JK klopný obvod

5.2 Čítače
5.2.1 Asynchrónne čítače
5.2.2 Synchrónne čítače

5.3 Posuvné registre 
5.3.1 Typy posunov 
5.3.2 Realizácia posuvných registrov 



X1, X2,..., Xn - vstupné premenné
Y1, Y2,..., Yn - výstupné premenné
S1, S2,..., Sn - vnútorné stavy

Kombinačný
obvod

Pamäť
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Yn

5 Sekvenčné obvody 

Bloková schéma sekvenčného obvodu

Sekvenčné obvody s oneskorovacími členmi nazývame sekvenčné zotrvačné 
obvody. Sekvenčné obvody realizované aj na báze klopných obvodov, ktoré sa 
vyznačujú neobmedzenou dobou pamätania nazývame sekvenčnými 
pamäťovými obvodmi.



5.1 Klopné obvody
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5.1 Klopné obvody
T klopný obvod

JK klopný obvod
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5.2 Čítače
Čítače možno rozdeliť podľa viacerých hľadísk:

•podľa spôsobu preklápania klopných obvodov:
asynchrónne čítače,
synchrónne čítače,

•podľa smeru počítania:
čítači vpred,
čítači vzad,
reverzné čítače,

•podľa kódu počítania:
Johnsonov,
Aikenov.

2logN n=



5.2 Čítače
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Realizácia asynchrónneho reverzného čítača na báze JK klopných
obvodov pre n= 16



5.3 Posuvné registre
5.3.1 Typy posunov 

operácie so slovami (skupinami bitov),

operácie s jedným bitom.

Číslicovú informáciu môžeme posúvať troma základnými spôsobmi:

logickým posunom,

aritmetickým posunom,

sčítaním.



5.3 Posuvné registre
5.3.2 Realizácia posuvných registrov 

posuvné registre so sériovým vstupom údajov a sériovým 
výstupom údajov,

posuvné registre s paralelným vstupom údajov a sériovým 
výstupom údajov,

posuvné registre so sériovým vstupom údajov a paralelným 
výstupom údajov,

posuvné registre s paralelným vstupom údajov a paralelným 
výstupom údajov,

posuvné registre vratné.



6 Pamäťové prvky číslicových obvodov

6.1 Základné pojmy
6.2 Klasifikácia polovodičových pamätí

6.2.1 Technológia výroby
6.2.2 Spôsob prevádzky
6.2.3 Spôsob záznamu a čítania dát
6.2.4 Spôsob prístupu k zaznamenaným dátam

6.3 Pamäte RWM
6.3.1 Statické pamäte RWM
6.3.2 Dynamické pamäte MOS RWM

6.4 Pamäte ROM



6 Pamäťové prvky číslicových obvodov
6.1 Základné pojmy

Základné parametre polovodičových pamätí sú:

kapacita,

organizácia,

vybavovacia doba.
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6 Pamäťové prvky číslicových obvodov
6.2 Klasifikácia polovodičových pamätí

Polovodičové pamäte je možné rozdeliť z viacerých hľadísk, ktoré rešpektujú

ich vlastnosti a použitie. V zásade je možné pamäte rozdeliť podľa:

 druhu technológie výroby:

 bipolárne,

 unipolárne,

 spôsobu prevádzky:

 statické,

 dynamické,

 spôsobu záznamu a čítania dát:

 s meniteľným obsahom dát- RWM,

 so stálym obsahom dát- ROM,

 spôsobu prístupu k zaznamenaným dátam:

 s ľubovoľným prístupom- RAM,

 so sériovým prístupom- FIFO, LIFO,

 so špeciálnym prístupom- CAM.
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6 Pamäťové prvky číslicových obvodov
6.3 Pamäte RWM

Pamäte typu RWM sú pamäte typu čítaj/píš a vyrábajú sa ako bipolárne

statické pamäte, resp. unipolárne statické aj dynamické pamäte. Bloková

schéma pamäte RWM je na Obr.

Pamäť je tvorená týmito základnými blokmi:

• obvodmi adresovania pamäťovej bunky

• pamäťovou maticou

• obvodmi pre vstup resp. výstup dát

• obvodmi riadenia
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6.3 Pamäte RWM
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6 Pamäťové prvky číslicových obvodov
6.3 Pamäte RWM
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6 Pamäťové prvky číslicových obvodov
6.3 Pamäte ROM

Pri výrobe pamätí ROM sa využívajú unipolárne aj bipolárne technológie. 

Podľa spôsobu ukladania dát pamäte ROM rozdeľujeme na tieto druhy:

 ROM programovateľné v technologickom procese (ROM). 

 ROM elektricky programovateľné (PROM).

 ROM elektricky reprogramovateľné (EPROM).
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6 Pamäťové prvky číslicových obvodov
6.3 Pamäte ROM



7 555- Univerzálny IO

7.1 Stručný prehľad vlastností a funkcií časovača 
555

7.2 Zapojenie časovača 555

7.3 Základné druhy činnosti časovača 555
7.3.1 Monostabilný mód činnosti
7.3.2 Astabilný mód činnosti
7.3.3 555 v móde "časovača„

7.4 Nomogramy pre 555



7 555- Univerzálny IO 
7.1 Vlastnosti a funkcie časovača 555
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7 555- Univerzálny IO 
7.2 Zapojenie časovača 555
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7 555- Univerzálny IO 
7.3 Základné druhy činnosti časovača 555
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7 555- Univerzálny IO 
7.4 Nomogramy pre 555

Nomogram pre IO 555 
v monostabilnom móde
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